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The following coordinates have been protected:

The following vector fields have been defined and protected:

The following differential 1-forms have been defined and protected:

frame name: M
Par rapport à la session précédente, a := a*B^(1/2), c:=c*B^(1/2), d:=d*B^(1/2) et e:=e*B^(1/2).

Une procédure de dérivation:

On exprime le nouveau coframe initial (chapeau) en fonction du premier.
W[i] represente sigma_0 et V[1] represente sigma_0 chapeau. On a la relation V:=m.W.

On donne ensuite la matrice de groupe:
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On obtient ainsi la liste des formes de Maurer-Cartan:

The following coordinates have been protected:

The following vector fields have been defined and protected:

The following differential 1-forms have been defined and protected:

Les equations de courbure sur les W[i] sont connues:
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On obtient ainsi les nouvelles equations de courbure initiales:

On peut maintenant calculer les équations de courbure du coframe 'relevé'
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On peut remplacer les expressions E, F, G, et H par leurs valeurs, pour plus de précision:
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Par exemple, pour E et F, qui ont des expressions simples, on a :
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On obtient les equations d'absorptions suivantes:
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